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INGO5-1IA-Option
Allemand / German 01D N 21 D.Santamarina Toutes ALL | [ | | | |
Espagnol / Spanish 01D N 21 D. Santamarina Toutes ESP I+ 1 | | |
ECIU / EUNICE / Valo engagement Dirccteur de cycle Toutes | FR/ANG Evaluation déléguée a ECIU/ BUNICE le cas échéant 1 (valo)
INGO5-llA-Langues et Sciences Humaines 1/ Langagues and Human Sciences o N 22 | 495 [0 [ 5
‘Anglais / English 01D N 21 J. Lauro Toutes ANG 3 1
é Sociétale et / Corporate Social ocm N_| 105 JL Menet Pl FR 1 1
0 des entreprises / Business org: ocm N | 105 S. Icher P2 FR 1 1
c ¢/ Accounting 0CMTD | N | 105 | 105 K. Petit Pl FR 3 1
Conduite de projet / Project management ocM N 10,5 0. Thelliez Pl FR 1 1
FAPSA / Training through physical, sporting and artistic activities ocMTD | N 18 S. De Croos Toutes FR 2 |
INGO5-IIA-Sciences Connexes 1/ Related Sciences 1 o N 33 | 375 |15] 6
Electrotechnique / Electrotechnics 0 CM (ME) [N 105 | 105 | 9 Didier DERKS [l FR 2 2 1
Mécanique des systemes / Systems engineering om [N 0 [105 Jamila Rahmoun P2 FR 1 1
Outils Mathématiques pour la Commande / Math Tools for Command N N 105 | 105 Kaouther MOUSSA Pl FR 2 1 1
Actionneurs et Schémas Electriques / Actuators and Electrical Diagrams N N 12 6 |6 Serge DEBERNARD P1/P2 FR 2 1 1 1
INGO5-1IA et Outils de | icien 1/ and T N 315 | 105 |36 ] 5
Langage C/ Language C N 105 | 105 [12 Jean-Marc GIRARD P FR I 2 1
MatLab / MatLab N 10,5 12 Jimmy LAUBER P2 FR 1 2 1
LabView / LabView N 105 12 Jean-Marc BERNARD P2 FR 1 2 1
INGO5-I1A-Contréle Commande 1/ Control Command 1 N 21 | 21 |24 4
Analyse des systémes continus linéaires / Analysis of linear systems. N 105 | 105 |12 Chouki SENTOUH | I 1 | 2| | 1 | |
Asservissement des systémes continus / Servicing of continuous systems N 10,5 | 105 |12 Jimmy LAUBER | I 1 | PR | | 1 | |
INGOS-1IA-Usine du Futur 1/ Plant of the Future 1 N 315 | 315 |33 ] 6
Calculateurs embarqués / On-board calculators N 105 | 105 | 9 Jean-Marc GIRARD P2 FR 1 2 1
Meéthodes de pilotage des systémes discrets / Methods for piloting discrete sys! N 10,5 10,5 | 12 Serge DEBERNARD Pl FR 1 2 1
Systémes distribués / Distributed systems N 105 | 105 |12 Patrice CAULIER Pl FR 1 2 i
INGO5-IIA-SAE N 20[ 3
[Projet Intégratif "Usine du futur 1" / Integrated Project "Factory of the Future 1] __N 20 Serge DEBERNARD | P2 | iR X | T [ x
INGO5-IIA-Implication 1
INGO6-IlA-Option
Allemand / German 0oTD N 21 D.Santamarina Toutes ALL I 1 I I I ]
Espagnol / Spanish 01D N 21 D. Santamarina Toutes ESP | 1 | |
ECIU / EUNICE / Valo Dirccteur de cy Toutes | FR/ANG Evaluation déléguée 3 ECIU / EUNICE e cas échéant 1 (valo)
INGO6-IIA-Langues et Sciences Humaines 2 / Langagues and Human Sciencesd O N 5 | 715 [0 4
‘Anglais / English o [N 0 21 J. Lauro Toutes ANG 3 I 1
c /individual o [N 0 [ 105 L. Courmont P3 FR 1 1
Carriéres de I'Ingénieur / Engineering Careers om [N 0 [ 105 AP P3 FR 1 1 1
Santé et Sécurité au travail / Occupational health and safety ocm [N 105 | 105 Dirccteur de cycle P4 FR 3 1 1
FAPSA /Traming through physical, sporting and artistic activities OCMTD N 18 S. De Croos Toutes FR 2 1
Interculturalité 2 / Interculturality 2 1 C. Baginski Toutes FR
Conférences / Conferences ocm N_| 45 Dirccteur de cycle Toutes FR
INGOG-IIA-Contréle 2 N 315 | 315 |27 ] 6
Module numérique / Digital module N 105 | 105 | 9 Thicrry-Maric GUERRA P3 FR 1 2 1
\dentification / dentification N 105 | 105 | 9 Michel DAMBRINE P3 FR 1 1 1 2
Module numérique avancé / Advanced Digital Module N 105 | 105 | o Sébastien DELPRAT P4 FR 1 2 |
INGOG-IIA et Outils de I icien 2/ andTd N 33 | 27 |27 5
Robotique / Robotic N 105 | 105 | 9 Antoine DEQUIDT P3 FR 2 2 1
Meéthodes d'analyse et de conception / Analysis and design methods N 105 | 45 |0 Patrice CAULIER P4 FR 1 2
Langage  objet - Java / Object Language - Java N 6 6 |9 “rédéric VANDERHAEGEN P4 FR 1 2 1
Temps réel / Real time N 6 6 o Serge DEBERNARD P3 FR 1 2 1
INGOG-I1A-Usine du futur 2 / Plant of the future 2. N 285 | 255 |27 ] 6
c industriels / Industrial N 105 | 105 | 9 Patrice CAULIER P3 FR 2 2 1
Supervision / Supervision N 105 | 105 [ 9 Patrice CAULIER P3 FR 2 2 1
Robotique industrielle & Cobotique / Industrial Robotics & Cobotic N 75 | 45 |9 Maxime THIEFFRY P4 FR 1 2 |
INGO5-IIA-SAE N 30] 3
Projet intégratif "Informatique Embarquée" / Integrative project "Informatic E: N 0 o |30 Jean-Marc BERNARD | P4 | FR I X I x _ x|
INGOB-IIA-Projet Innovation et Créativité / Innovation and Creativity 0 N 3 5 [20] 2
Projet innovation et créativité / Project of Innovation and creativity ot __|N 3 5 |20 M. Thilliez /A Veyer | P4 ] FR/ANG Ji X | | X T - x X
INGO5-IIA-SAE N 30] 3
Projet intégratif "Controle commande” / Integrative project "Controlling Comm: N 0 0 | 30 Sébastien DELPRAT | I l X I x _ x|
INGO5-lIA-Implication 1
Stage 4A / 4A Internship o o 30 Directeur de cycle Toutes FR / ANG X X X X
INGOB-IIA-Option o
Allemand / German 071D N 21 D. Toutes ALL | 1 | | | |
Espagnol / Spanish 010 N 2 D. Santamarina Toutes ESP | I | | |
ECIU / EUNICE / Valo engagement Dirccteur de cycle Toutes | FR/ANG Evaluation déléguée 3 ECIU/ BUNICE le cas échéant 1 (valo)
INGOB-IIA-Langues et sciences humaines 3 o N | 225 | 645 |0 | 4
‘Anglais / English 01D N 21 J. Lauro Toutes ANG 3 1 1
FAPSA / Training through physical, sporting and artistic activities oTD N 18 S. De Croos Toutes FR 2 1
Propriété intellectuelle / Intellectual property ocm N | 105 C. Catez P4 FR 1 1 3
Communication de groupe / Group Communication 01D N 15 L. Courmont P4 FR 1 1 2
Entrepreneuriat / Entrepreneurship OCMTD | N | 105 | 105 H. Chaouch P3 FR 3 1
Conférences / Conférences ocm N | 15 Directeur de cycle Toutes FR
INGOB-IIA et Outils de I 3 N 375 | 36 |39 7
ACV OCMME | N | 105 | 8 [1 G. Dumont I 1 I 1
Dev. Application multitiche N s 9 |9 S. Debernard P3 FR 1 2 1
Vision et traitement d'images N 9 9 [o Yves Sallez P3 FR 1 2 1
Manufacturing N 9 9 9 P. Caulier P3 FR 1 2 1
INGOB-IIA-Contréle commande 3 N 30 | 27 |27] 6
Diagnostic et r¢ N 105 | 105 | 9 M.Da Costa Peixoto P4 FR 3 2 1
Espace d'état et robuste N 105 | 105 | o T-M. Guerra P3 FR 3 2 1
intelligence Artificielle pour Ingénieur / Artificial Intelligence for Engineers N s 6 | o S. Delprat P4 FR 2 I I
INGO8-lIA-Véhicules autonomes et coopératifs N 39 | 105 (27| 6
Robotique Mobile / Mobile Robotics N 9 ) M. Defoort P4 FR I 2 I 2 1
et i N 105 | 105 | 9 C. Sentouh P3 FR 3 2 1
ADAS & Véhicules N 10,5 E. Debernard P3 FR 1 1
Simulation et Automobile N 9 9 C. Sentouh P3 FR 2 2 1
INGOB-IIA-SAE-Atelier Flexible N 0 0 [35] 3
Projet Intégratif "Atelier Flexible” N 0 0 |35 A. Dequidt | I x| X
INGOB-IIA-SAE-Atelier Flexible N 0 0 [35] 3
Projet Intégratif "Véhicule Autonome et Simulation” N 0 C. Sentouh | I P | N
INGOS-IlA-Option
‘Allemand / German D.Santamarina [ towes [ A W | | | | | | [
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INGO5-11A-Option
Espagnol / Spanish oTD N 21 D. ama Toutes
ECIU / EUNICE / Valo Directeur de cycle Toutes | FR/ANG Evaluation déléguée a ECIU / BUNICE le cas échéant | 1 (valo)
[ING09-1IA-Langues et sciences humaines 4. ) ) 24 39 0] 3
Anglais o o 21 J. Lauro Toutes ANG 3 1 1
FAPSA o o 3 18 S. De Croos Toutes FR 2 1
Droit du travail o o | 105 C. Catez P2 FR 1 1
Conduite de projet o o | 105 JF Desenfant Pl FR 1 1
ING09-lIA-Plateau-projet o o 104 6
Plateau-projet o o | 865 JH Anceau Toutes FR [ 1 ]
Coaching plateau-projet ) [ [ 175 JH Anceau Toutes FR
INGO9-IIA-Cours Electifs o N 21 2103
Cours Electif 1
CE1 o o [105 | 105
CE2. o o [105 | 105
CE3 o 0 | 105 | 105
CE4 o o | 105 | 105
CES o o | 105 | 105
CE6 o o | 105 | 105
CE7 o o | 105 | 105
CE8 o o [ 105 | 105
CE9 o o [105 | 105
CE10 o o [105 | 105
CE11 o o | 105 | 105
CE12 o o [ 105 | 105
CE13 o o | 105 | 105
CE14 o o | 105 | 105
CE15 o o [ 105 | 105
Cours Electif 2
CE21 o o [105 | 105
CE22 o o | 105 | 105
CE23 o o | 105 | 105
CE24 o o | 105 | 105
CE25 o o | 105 | 105
CE26 o o [ 105 | 105
CE27 o o [105 | 105
CE28 o o [105 | 105
CE29 o o [105 | 105
CE30 o o | 105 | 105
CE31 o o | 105 | 105
CE32 o o | 105 | 105
CE33 o o [ 105 | 105
CE34 o o [105 | 105
CE35 o 0 | 105 | 105
[INGOS-IIA-Usine du futur et Robotique 3 N 25,5 15 51| 5
Robotique de service, ive, cobot, N 10,5 9 Antoine DEQUIDT 1
Motion Control & HIL N 15 15 |15 Antoine DEQUIDT
Projet intégratif Robotique N 27 Thierry BERGER
INGO9-IIA-Véhicules autonomes et coopératifs 2 N 21 21 [57] 5
Artificial i for i N 10,5 10,5 9 Sébastien DELPRAT
Véhicule &Si N 10,5 10,5 Chouki SENTOUH
Projet intégratif Véhicules et N 48 Chouki SENTOUH
ING09-I1A-Technologie pour la santé et I N 25,5 105 [12 | 2
i i N 13,5 105 | 12 Mathias BLANDEAU
santé, autonomi N 12 Philippe PUDLO
[INGos A pour la santé et I N 105 | 105 [60 [ 5
Control of complex systems N 105 | 105 [12 Thierry-Marie GUERRA
N

Projet intégratif Techno pour la santé et I'autonomie
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Thicrry-Maric GUERRA
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