Objectifs de 'ECUE en termes de compétences et d’acquis d’apprentissage visés

A l'issue de cette UE, 'apprenant aura progressé sur les compétences suivantes du référentiel de la formation :

BC1.6 : Structurer un discours et/ou un support en faisant preuve de clarté, de pédagogie et de concision

BC1.8 : Effectuer une recherche documentaire

BC2.1 : Identifier, caractériser et spécifier des processus industriels

BC2.2 : Concevoir un systéme de pilotage des processus

BC2.3 : Déployer les processus

BC2.4 : Exploiter, mesurer et améliorer les performances des processus en intégrant des objectifs QCDE (qualité, colts, délais et environnement)
BC3.1: Identifier, caractériser et spécifier la chaine logistique

BC3.2 : Concevoir un systeme de pilotage de la chaine logistique

BC3.3 : Déployer la chaine logistique

BC3.4 : Exploiter, mesurer et améliorer les performances la chaine logistique en intégrant des objectifs QCDE (qualité, colts, délais et environnement)
BC5.1 : Identifier, caractériser et spécifier les besoins en amélioration continue

BC5.2 : Concevoir le systéme d'amélioration continue

BC5.3 : Déployer le systéme d'amélioration continue

BC5.4 : Exploiter, mesurer et améliorer les performances du systéme d'amélioration continue en intégrant des objectifs QCDE (qualité, colts, délais et
environnement)

Plus précisément, il sera capable de :

BC1.6 : Rédiger un rapport scientifique

BC1.8 : Effectuer une recherche bibliographique des modeles d'optimisation

BC2.1 : Identifier les variables, les objectifs et les contraintes d'un probléme d'ordonnancement

BC2.2 : Modéliser un probléme d'ordonnancement dans un processus de production

BC2.3 : Résoudre le probléme avec des techniques d'optimisation en utilisant des logiciels d'optimisation (solver, programmation, ...)
BC2.4 / BC3.4 / BC5.4 : Mesurer les performances des solutions proposées

BC3.1/ BC5.1: Identifier les variables, les objectifs et les contraintes d'un probléme d'optimisation

BC3.2 : Modéliser un probléme de localisation des entrepobts




e BC3.3:Résoudre le probleme de localisation des entrepots avec des techniques d'optimisation
e BC5.2: Modéliser un probléeme d'optimisation d'un systéme de production
e BC5.3: Résoudre le probleme avec des techniques d'optimisation

Description de ’'ECUE

1) Définition d’un probléme combinatoire et un probleme d’optimisation

2) Présentation de la recherche opérationnelle

3) Modélisation mathématique et programmation linéaire

4) Techniques de théorie des graphes pour la résolution des problémes d’optimisation
5) Méthodes et outils de résolution des problémes d’optimisation

TD : Modélisation et résolution des problémes classiques d’optimisation en génie industriel : localisation des entrep6ts, ordonnancement, planning des

opérateurs...
TP : modélisation et mise en ceuvre de la résolution d’un probléme d’optimisation (affectation des opérations, localisation des entrep6ts ...) - utilisation de solver

Excel, Solver CPLEX et programmation informatique (C, matlab ou Python)

Prérequis

Probabilité et statistique, programmation informatique, automatique, gestion de production
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