SEMESTRE 5

Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue Poid Volumes horaires Control Soute | Rappor
s S ApD- Exame | Exame
Code Intitulé ECUE (support dans pp e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) ) CM | TD | TP | proje | continu e Poster
I'UE t
Electrotechnique Francais 2 10.5| 105 9 2 1
Electronique Francais 2 105|105 9 2 1

| Pédagogie | Modalités d’évaluation

. Volumes horaires R
Langue Poids Control Exame | Exame Soute Rappo
Code Intitulé ECUE (support dans T APP‘ e nécrit | noral TP nance rt-
écrit) I'UE CM [ TD | p [ Proje | continu Poster
t

Mécanique des systémes 1 (statique) Francais 0.75 10.5 1
Mecamque des systémes 2 Francais 0.75 105 1
(dynamique)
Conception de mécanismes 1 Francais 1.5 105 | 105 | 9 2 1




Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(:d Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans API?' e nécrit | noral TP | nanc t
écrit) , CM | TD | TP | proje | continu e Poster
I'UE t
O5E4111 | Signaux et Systemes : du continu au . 10, | 10,
Lo Francais 1 1
A numérique 5 5
O5E4211 A.n:f\l}./se des systemes continus Francais 2 10, | 10, 18 2 1
A linéaires 5 5
25E43H Domaines applicatifs, DD et RS Frangais 1 27 1 1

Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(;ld Volumes horaires Contrél pvare | Bxame Soute Ranmor
Code Intitulé ECUE (support dans App- e nécrit | noral TP | nanc ¢ P(I))sl,)ter
écrit) \ CM | TD | TP | proje | continu e
I'UE t

XSES 1 Calculateurs embarqués Frangais 1 150 ’ 150 ’ 9 2 1
O5E52I1 Methodes de pilotage des systemes Francais 1 10, | 10, 12 2 1
A discrets 5 5
25E53H Systémes distribués Francais 1 150’ 150’ 9 2 1




Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(:d Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans APP' e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) 'UE CM | TD | TP | proje | continu e Poster
t
OSE61II Langage C Francais 1 10,110, 9 2 1
A 5 5
25E62H MatLab Francais 1 150 ’ 12 2 1
25E63H LabView Frangais 1 150 ’ 12 2 1




SEMESTRE 6

Controle commande 1 | ECTS: 4 Semestre : S6 | Responsable : Thierry-Marie GUERRA
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue Poid Volumes horaires Control Soute | Rappor
s S ApD- Exame | Exame
Code Intitulé ECUE (support dans pp e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) IUE CM | TD | TP | proje | continu e Poster
t
26E31H Asservissement des systémes continus Francais 1 150 ’ 150 ’ 9 2 1
26}332” Module numérique Francais 1 1;’ 150’ 9 2 1
Contréle commande 2 | ECTS: 4 Semestre : S6 | Responsable : Thierry-Marie GUERRA
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(:d Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans APP' e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) , CM [ TD | TP | proje | continu e Poster
I'UE t
26}341” Modélisation et Identification Francais 1 150 ’ 150 ’ 1
26E42H Module numérique avancé Francais 1 150’ 1;)’ 1
26E43H Projet intégratif Contréle commande Frangais 2 27 2 1 1




Conception et informatisation des systémes ECTS : 3 Semestre : 6 Responsable : Serge DEBERNARD
dynamiques 1
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue Poid Volumes horaires Control Soute | Rappor
C1s S ApD- Exame | Exame | T
Code Intitulé ECUE (suppor dans pp e nécrit | moral | p | ™anc t-
t écrit) 'UE CM | TD TP proje | continu e Poster
t
26E51H Facteurs humains Fra;u;al 1 1{__?’ 4,5 6 2 1
26E52H Méthodes d'analyse et de conception Fra:(;al 1 150 ’ 150 ’ 1
Concep.tlon ULyl b LG SR N ECTS: 4 Semestre : S6 Responsable : Serge DEBERNARD
dynamiques 2
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(;ld Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans API?' e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) UE CM | TD | TP | proje | continu e Poster
t
06E61I1 . 10, | 10,
A Java Francais 1 5 5 1
26E62H Temps Réel Frangais 1 6 6 9 2 1
26E63H Projet intégratif CISD Francais 2 27 2 1 1




Usine du futur et Robotique 1 | ECTS: 3 Semestre : S6 | Responsable : Serge DEBERNARD
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(:d Volumes horaires Control Exame | Exame | T Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (suppor dans API_)' e nécrit | noral | p | Manc t-
t écrit) I'UE CM | TD | TP | proje | continu e Poster
t
O6E71II Calculateurs industriels Frangai 1 10, 1 10, 1
A S 5 5
06E72I1 . Francgai 10, | 10,
A Supervision s 1 5 5 1
Usine du futur et Robotique 2 | ECTS: 4 Semestre : S6 [ Responsable : Serge DEBERNARD
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue Posld Volumes horaires Control Exame | Exame | T Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (suppor dans API?' e nécrit | noral | p | manc t-
téerit) | g CM | TD | TP | proje | continu e Poster
t
26E81H Industrial IOT (Internet Of Things) Frag(;al 1 150’ 150’ 1
O6ES2II Robotique Industrielle Frangai 1 10,110, 9 1 1
A S 5 5
26E83H Projet intégratif Usine du futur Fra:(;al 2 27 2 1 1




SEMESTRE 8
[Automatiqueavancee  [ECTS:6  [Semestre:S8 [ Responsable: Thierry Marie GUERRA |

Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(;ld Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans APP' e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) , CM | TD | TP | proje | continu e Poster
I'UE t
O8E2111 . . . . Francais ou 10, | 10,
A Diagnostic et reconfiguration Anglais 2 5 5 9 2 1
28E22H Espace d'état et Commande robuste Francais ou 2 1;)’ 150’ 9 2 1
Anglais
O8E23Il | Pilotage avancé des groupes Francais ou 1 10, 6 1
A motopropulseurs . 5
Anglais
O8E24Il | Projet Intégratif Gestion avancée des Francais 1 21 2 1 1
A groupes motopropulseurs




Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(;ld Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans APP' e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) I'UE CM | TD | TP | proje | continu e Poster
t
28E31H Vision et traitement d'images Francais 1 9 9 12 2 1
O8E32II Manufacturing Francais ou 1 10,110, 9 2 1
A . 5 5
Anglais
28E33H Développement Application multitiche Frangais 1 9 9 12 2 1




Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(;ld Volumes horaires Contrdl Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans API?' e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) , CM | TD | TP | proje | continu e Poster
I'UE t
28E41H Usine X.0 & Jumeaux Numériques Francais 2,5 156’ 7,5 | 21 2 1
08E42I1 . . Frangais ou 10,
A Robotique Mobile Anglais 1 5 9 2 1
28E44H Projet Intégratif Usine du futur Frangais 2,5 48 2 1 1
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(;ld Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans APP‘ e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) , CM | TD | TP | proje | continu e Poster
I'UE t
28E51H Automatisation centrée homme Frangais 1,5 1!;) ! 12 2 1
OBES2II Automatique et Automobile Francais ou 2 10,110, 18 2 1
A . 5 5
Anglais
28E53H ADAS & Véhicules autonomes Frangais 1 150 ’ 1
28]354“ Projet Intégratif Véhicules autonomes Francais 1,5 21 2 1 1




SEMESTRE 9

Usine du futur et Robotique 3 | ECTS: 5 Semestre : S9 | Responsable : Antoine DEQUIDT
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue PC;ld Volumes horaires Contrél pvame | Bxame Soute Ranmort
Code Intitulé ECUE (support dans API_)' e nécrit | noral TP | nanc | PI())rs)ter
écrit) \ CM | TD | TP [ proje [ continu e
I'UE t
Robotique de service, collaborative, Francais 1 10, 9 2 1 1
cobot, exosquelette 5
Motion Control & HIL Frangais 2,5 15 15 15 1 2
Projet intégratif Robotique Francais 1,5 27 2 1 1
Véhicules autonomes et coopératifs 2 | ECTS: 5 Semestre : S9 | Responsable : Chouki SENTOUH
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(:d Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans API_" e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) } CM | TD [ TP | proje | continu e Poster
I'UE t
g . . . 10, | 10,
Artificial Intelligence for Automation Francais ou 1,5 5 5 9 1
Anglais
s . . . 10, | 10,
Véhicule Autonome & Simulation Francais ou 1 5 5 1
Anglais
Projet 11’1teg.rat1f Véhicules autonomes Francais 25 48 2 1 1
et coopératifs




Technologie pour la santé et 1'autonomie 1 | ECTS : 2 Semestre : S9 | Responsable : Serge DEBERNARD
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue P(:d Volumes horaires Contrdl Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans App- e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) \ CM | TD [ TP | proje | continu e Poster
I'UE t
Biomécanique Frangais 2 153’ 150' 12 1 1 1
Technologie, Santé, Autonomie Frangais 1 12 1
Technologie pour la santé et 1'autonomie 2 | ECTS: 5 Semestre : S9 | Responsable : Jimmy LAUBER
Pédagogie Modalités d’évaluation
Langue led Volumes horaires Control Exame | Exame Soute | Rappor
Code Intitulé ECUE (support dans APP' e nécrit | noral TP | nanc t-
écrit) \ CM | TD [ TP | proje | continu e Poster
I'UE t
. 10, | 10,
Control of Complex Systems Francais ou 1 5 5 12 2 1
Anglais
Proy?t 1nt'egrat1f Te.chnologle pour la Francais 15 48 1 1 1
santé et I'autonomie




